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Modelovanie dynamiky sústav telies v 
SIMSCAPE MULTIBODY 



Simscape

2

• Modelovanie bez rovníc.

• Fyzikálne prepojenia.

• Okamžitá 3D vizualizácia.

• Riešenie multifyzikálnych úloh.

• Digitálne dvojča.



Simscape Electrical
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• Multidoménová integrácia (Mechatronika).

• Široká škála modelov elektrických strojov.

• Výkonová elektronika a polovodiče.

• Komplexné energetické siete.

• Rýchle prototypovanie a HIL.



Simscape Battery
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• Škálovateľná hierarchia.

• Elektro – termálna vernosť.

• Digitálne dvojča stárnutia.

• Vývoj a validácia BMS.

• Systémová integrácia a dojazd



Simscape Fluids
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• Modelovanie prúdenia.

• Dynamika plynov.

• Simulácia kavitácie a vzduchu.

• Vlastné vlastnosti médií.

• HIL simulácie.



Simscape Multibody
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• Fyzikálne modelovanie založené na väzbách a automatickom generovaní 
rovníc.

• Možnosť integrácie s CAD a parametrizácie.

• Analýza nelineárnych interakcií.

• Multifyzikálna ko – simulácia a syntéza riadenia.

• Virtual prototyping, HIL.



Simscape Driveline
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• Knižnica strojárskych komponentov.

• Modelovanie trenia a strát.

• Riadenie a prechodové javy.

• Pneumatiky a dynamika vozidla.

• Kombinácia s Multibody pre vizualizáciu.



Tvorba modelu 
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• Vytvorenie nového projektu: smnew

Panel záložiek hlavného menu

Grafické používateľské rozhranie



Tvorba modelu 
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• Základné bloky každého modelu:

Nastavenie riešiča

Globálny súradnicový 
systém

Konfigurácia 
prostredia



Tvorba modelu 
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Tvorba modelu 
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Tvorba modelu 
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• Bloky telies



Tvorba modelu 
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• Bloky väzieb (Joints)



Tvorba modelu 
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• Transformácia lokálneho súradnicového systému



Tvorba modelu 

15

• Transformácia relatívnej rýchlosti 



Tvorba modelu 
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• Voľný pád telesa 



Tvorba modelu 
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• Voľný pád telesa 



Tvorba modelu 
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• Voľný pád telesa 



Tvorba modelu 
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• Dvojité kyvadlo



Tvorba modelu 
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• Dvojité kyvadlo



Tvorba modelu 
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• Dvojité kyvadlo



Tvorba modelu 
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• Štvorkĺbový mechanizmus



Tvorba modelu 
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• Štvorkĺbový mechanizmus



Tvorba modelu 
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• Štvorkĺbový mechanizmus



Tvorba modelu 
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• Štvorkĺbový mechanizmus



Tvorba modelu 
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• Štvorkĺbový mechanizmus



Tvorba modelu 
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• Prepojenie MATLABu a Simscape Multibody



Tvorba modelu 
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• Optimalizácia výšky loptičky



Tvorba modelu 
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• Optimalizácia výšky loptičky



Tvorba modelu 
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• Newtonovo kyvadlo



Tvorba modelu 
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• Newtonovo kyvadlo

Bushing joint



Tvorba modelu 
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• Newtonovo kyvadlo



Tvorba modelu 
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• Newtonovo kyvadlo
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Ďakujem za pozornosť

ondrej.piroh@fstroj.uniza.sk


	Snímka 1: Modelovanie dynamiky sústav telies v SIMSCAPE MULTIBODY 
	Snímka 2: Simscape
	Snímka 3: Simscape Electrical
	Snímka 4: Simscape Battery
	Snímka 5: Simscape Fluids
	Snímka 6: Simscape Multibody
	Snímka 7: Simscape Driveline
	Snímka 8: Tvorba modelu 
	Snímka 9: Tvorba modelu 
	Snímka 10: Tvorba modelu 
	Snímka 11: Tvorba modelu 
	Snímka 12: Tvorba modelu 
	Snímka 13: Tvorba modelu 
	Snímka 14: Tvorba modelu 
	Snímka 15: Tvorba modelu 
	Snímka 16: Tvorba modelu 
	Snímka 17: Tvorba modelu 
	Snímka 18: Tvorba modelu 
	Snímka 19: Tvorba modelu 
	Snímka 20: Tvorba modelu 
	Snímka 21: Tvorba modelu 
	Snímka 22: Tvorba modelu 
	Snímka 23: Tvorba modelu 
	Snímka 24: Tvorba modelu 
	Snímka 25: Tvorba modelu 
	Snímka 26: Tvorba modelu 
	Snímka 27: Tvorba modelu 
	Snímka 28: Tvorba modelu 
	Snímka 29: Tvorba modelu 
	Snímka 30: Tvorba modelu 
	Snímka 31: Tvorba modelu 
	Snímka 32: Tvorba modelu 
	Snímka 33: Tvorba modelu 
	Snímka 34: Ďakujem za pozornosť

